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ROBO

MODELLI E CARATTERISTICHE -
MODELLE UND EIGENSCHAFTEN -

MODELS AND CHARACTERISTICS - MODELES ET CARACTERISTIQUES

MOAENN N XAPAKTEPUCTUKU

Con centrale, 300 Kg.

RO 300 frizione elettronica.

With central unit, 300 kg
electronic clutch

®

Avec centrale, 300 kg,

embrayage électronique.

@

Mit Steuereinheit,
300 kg, elektronische
Kupplung.

()

BcrpoeHHbI 6nok
ynpasn., 300 kr.
OneKTpoHHoE cLenneHne

Con centrale, 600 Kg.

RO 1000 | frizione elettronica.

With central unit, 600 kg
electronic clutch

Avec centrale, 600 kg,

embrayage électronique.

Mit Steuereinheit,
600 kg, elektronische
Kupplung.

BcrpoeHHbI 6nok
ynpasn., 600 kr.
OneKTPOoHHOE cLenneHue.

Con centrale, 600 Kg.

RO 1010 frizione elettronica.

With central unit, 600 kg
electric clutch

Avec centrale, 600 kg,
embrayage électrique.

Mit Steuereinheit,
600 kg, elektrische
Kupplung.

BcTpoeHHbI 6nok ynpasn.
600 kr. Dnekrpuueckoe
cuenneHue.

Con centrale, 600 Kg.

RO 1040 | frizione meccanica.

With central unit, 600 kg
mechanical clutch

Avec centrale, 600 kg,
embrayage mécanique.

Mit Steuereinheit,
600 kg, mechanische
Kupplung.

BcTpoeHHbI 6nok ynpasn.
600 kr. MexaHuueckoe
cuenneHue.

Con centrale intelligente

RO 1124 | 400 Kg. encoder (24V)

RoboPlus with an
intelligent unit, 400 kg -
(24 V) encoder

RoboPlus avec centrale
intelligente, 400 kg -
ecodeur (24 V).

RoboPlus mit
intelligenter Zentrale,
400 kg - (24 V) encoder

RoboPlus ¢ uHTennexr.
ynpasneHuem, 400 kr.
WNHkoaep (=24B)

DATI TECNICI

- TECHNICAL DATA

- DONNEES TECHNIQUES

- TECHNISCHE DATEN

- TE

XHUYECKWE OAHHbIE

Unita di misura - Unit of measure
Unité de mesure - MaBeinheit
Unidad de medida

RO 300

RO1000
RO1010
RO1040

RO1124

Alimentazione - Power supply
Alimentation - Speisung
MutaHne

Vac

230
50Hz /Ty

60Hz /Ty

110 230

50Hz /Ty

110

60Hz /Ty

Vdc

24

Potenza assorbita - Absorbed power
Puissance absorbée Aufgenommene
Leistung - MNoTpebnaemas MOLWHOCTb

W

250

230

400

120

Assorbimento di linea - Line input
Absorption de ligne - Linienaufnahme
Tok noTpebnsemblil 0T ceTn

Assorbimento motore - Motor absorption
Absorption moteur - Nenntroment des
Motors - Tok gBuratens

22 1.8 3.4

0.5

Condensatore incorporato - Condenser
built-in - Condensateur incorporé
Kondensator eingebaut

BcTpoeHHbIn KoHAeHcaTop

uF

MKD 10

30 30

Grado di protezione - Protection level
Indice de protection - Schutzgart
Knacc sawutbl

44

Coppia - Torque - Couple
Drehmoment - BpalLatoLLmil MOMeHT

10

17

Velocita - Speed - \iitesse
Geschwindigkeit
CkopocTb

m/s

m/c 0.18

0.22

0.18 0.22

0.2

Spinta max. - Maximum thrust
Pousée maximum - Max. Schub
Makc. TAroBoe ycunue

330

560

330

Peso max cancello - Max. weight of gate
Poids max. portail - Max. Gewicht Tor
Makc. Bec BopoT

kg

Kr 300

600

400

Temperatura di esercizio - Working
temperature - Bmpérature de service
Betriebstemperatur - Pab. Temnepatypa

Ter moprotezione - Thermal protection
Protection Thermique - Wédrmeschutz
Tepmosalwuta

°C

°C

-20° + +50°

140°

Classe di isolamento - Insulation class
Classe d’isolement - [solierungskiasse
Knacc nsonauun

Ciclo di lavoro - Working cycle
Cycle de travail - Arbeitszyklus
PaGounn umkn

%

%

30

80

Peso motore - Motor weight
Poids moteur - Motorgewicht
Macca npusoga

Kg

Kr

10

2




ROBO

(D VERIFICHE E
PRELIMI NA RI

A) Leggere attentamente
le istruzioni.

B) Prima di passare all'in-
stallazione, accertarsi che
la struttura del cancello sia
solida ed appropriata.

C) Accertarsi che il cancel-
lo, durante tutto il suo movi-
mento, non subisca punti di
attrito e che non vi sia peri-
colo di deragliamento.

D) Accertarsi della presen-
za dei franchi di sicurezza.

QUADRO D'INSIEME -

CHECKING
AND PRELIMINARY
PROCEDURES

A) Read the instructions
carefully.

B) Before
installation, ensure that the

starting

structure of the gate is
sturdy and appropriate.

C) Ensure that there is no
point of friction during the
entire movement of the gate.
and that there is no danger
of derailment.

D) Ensure that the safety
side panels are present.

(F®> CONTROLES
PRELIMINAIRES

A) Lire attentivement les
instructions.

B) Avant de passer a
l'installation, s’assurer que
la structure de la grille soit
solide et appropriée.

C) S’assurer que la grille
n'ait pas de points de
frottement durant tout le
mouvementetqu’iln’yapas
de danger de déraillement.
D) S’assurer que les cbtés
de sécurité sont présents

(@ PRUFUNGEN
UND VORBEREITEN
DE ARBEITEN

A) Lesen Sie die
Anleitungen aufmerksam
durch.

B) Vor der Installation
dalB die
Struktur lhres Tors solide

sicherstellen,

und fiir die Montage
geeignet ist.

C) Sicherstellen, dal3 das
Tor wéhrend der gesamten
Bewegung auf keine
Reibpunkte trifit und keine
Entgleisungsgefahr
besteht.

D) Stellen Sie die Prdsenz
der Sicherheitsflanken

sicher.

@ NPEOBAPU-
TENbHAS NPOBEPKA

A) BHumaTenbHo npouun-
TalTe UHCTPYKLUU.

B) [o Hauana moHTaxa,
y6eauUTeCh YTO NMOMOTHO
BOPOT XKeCTKOE U COOT-
BETCTBYeT TpeGoBaHUAM.
C) MpoBepbTe oTCYTCT-
BME TPEHUSA BO BPeMS
ABUXEHUSA BOPOT, U He-
BO3MOXHOCTU UX cxoja
C HanpaBnsLWMX.

D) MpoeepbTe 6e3onac-
HOCTb NOMOTHa BOPOT.

OVERALL PICTURE- CADRE GENERAL - UBERSICHTZEICHNUNG - OBLUAA BUA
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1) Colonnina.

2) Fotocellula.

3) Selettore a chiave o
tastiera digitale.

4) Cartello di avvertenza.

5) Lampeggiatore.

6) Antenna.

7) Robo.

8) Linea di alimentazione.

9) Staffe per finecorsa.

10) Cremagliera.

@B

1) Column

2) Photocell

3) Key selector or digital
keypad

4) Warning sign

5) Flashing light

6) Aerial

7) Robo

8) Power supply line

9) Stroke end brackets

10) Rack

10

@&

1) Colonne de support

2) Cellule photoélectrique

3) Sélecteur a clé et clavier
digital

4) Panneau
d’'avertissement

5) Clignotant

6) Antenne

7) Robo

8) Ligne d’alimentation

9) Pattes de fin de course

10) Crémaillére

@

1) Séule

2) Fotozelle

3) Wahlschalter mit
Schliiissel oder Tastfeld

4) Hinweisschild

5) Blinklampe

6) Antenne

7) Robo

8) Speisungsleitung

9) Anschlagbiigel

10) Zahnstange

1) Crolika.

2) ®doToanemeHT.
3) Kntou-BbiknovaTenb unu
uucbpoBas knaeumaTypa.

4) Tabnuuka.

5) CwurHanbHasa namna.

6) AHTeHHa.

7) Robo.

8) Kabenb nutaHus.

9) OrpaHuynTenu
ABWXEHUS.

10) BybuaTtas pelika




ROBO

DIMENSIONI D’ INGOMBRO -

DIMENSIONS

- DIMENSIONS D’ENCOMBREMENT -

250

RAUMBEDARF - PASMEPbI

290

MANOVRA MANUALE -

FIG. 1
PUC. 1
|=
FIG. 2
PUC. 2

@

1) Fare scorrere all'indietro
il copriserratura.

2) Inserire la chiave e
ruotarla in senso orario di
90° (Fig. 2).

3) Tirare a se la maniglia
agendo dapprima sulla
chiave stessa fino a portarla
perpendicolare al ROBO
(Fig. 3).

@B

1) Slide the key cover back.
2) Insert the key and turn it
clockwise by 90° (Fig. 2).
3) Pull out the handle via the
key until it is perpendicular
to the ROBO (Fig. 3).

r

MANUAL OPERATION
MANUELLE HANDHABUNG

FIG. 3

195

‘PUC. 3

@

1) Faire coulisser vers
l'arriére le cache-serrure.
2) Introduire la clé et la
tourner de 90° dans le sens
des aiguilles d’une montre
(Fig. 2).

3) Tirer vers soi la poignée
en agissant d’abord sur la
clé proprement dite de
maniére a la placer
perpendiculairement au
ROBO (Fig. 3)

@

1) Die Abdeckung des
Schlosses zuriickschieben.
2) Den Schliiissel
einstecken und um 90°
nach rechts drehen
(Abbildung 2).

3) Den Griff an dem
Schliissel nach vorne
Ziehen, bis er senkrecht zu
Robo steht (Abbildung 3).

- MANOEUVRE MANUELLE -
- PABBJIOKMPOBKA

1) CaBUHbTE KMOYOM
KPbILUKY 3amka.

2) BctaBbTe KoY U noBep-
HWUTe ero Ha 90° no vaco-
Boli cTpenke (Puc. 2).

3) MoTAHyB 3a kntou,
NoBepHUTe pyuKy pasbno-
KMPOBKU NepneHAUKYnap-
Ho noeepxHocT ROBO
(Puc. 3).




ROBO

(D FISSAGGIO PIASTRA DI BASE

Rispettando le misure d'ingombro (Fig. 1), fissare a terra la piastra di base
mediante 4 robusti tasselli ad espansione (Fig. 4) oppure annegarla nel
calcestruzzo.

Prevedere una o piu guaine per il passaggio dei cavi elettrici (Fig. 4).

N.B. Seil cancello supera i 200 Kg di peso, oppure lavora in condizioni
gravose, & obbligatorio annegare totalmente nel calcestruzzo la
piastra di base.

FITTING THE BASE PLATE

Observing the overall dimensions (Fig. 1), fix the base plate to the ground
by means of 4 strong rawl plugs (Fig. 4) or bury the counterplate in the
concrete.

N.B. If the gate weights over 200 kg or operates in diffi  cult conditions,
the base plate must be entirely buried in concrete.

(® FIXATION PLAQUE DE BASE

En respectant les dimensions d’encombrement (Fig. 1), fixer au sol la
plaque de base a l'aide de 4 vis a expansion (Fig. 4) ou bien noyer dans le
ciment la contre-plaque.

Prévoir une ou plusieurs gaines pour le passage des cébles électriques
(Fig. 4)

N.B. Si la grille pése plus de 200 kg ou travaille dans des conditions
diffi ciles, il faut noyer complétement la plaque de base dans le béton.

(B> BEFESTIGUNG DER GRUNDPLATTE

Die Grundplatte unter Beachtung der Abmessungen (Abbildung 1) mit vier
soliden Expansionsdiibeln am Boden befestigen (Abbildung 4) an dem die
mitgelieferte Platte befestigt wird, in den Beton eingief3en.

Ein oder mehrere Kabelrohre fiir die Elektrokabel verlegen (Abbildung 4).

Hinweis. Wenn das Gewicht des Tores 200 kg (ibersteigt oder wenn
das Tor unter erschwerten Bedingungen arbeitet, mul3 die
Grundplatte vollstindig in Beton eingebettet werden.

YCTAHOBKA MOHTAX>XHOIO OCHOBAHUA

Cobniogas rabaputHble pasmepbl (Puc. 1), IpUkpenuTe MOHTaXHoe
OCHOBaHMWe K 3eMne ¢ nomoLLbto 4 aloGeneil unu norpysute
aHkepamu B coyHgameHT (Puc.4).

MpegycmoTpute Npoknagky kabenbkaHana (Puc. 4).

BHUMAHMWE. Ecnu BopoTta BecsaT 6onee 200 kr unu paboTtatoT B
CIOXHBIX YCITOBUAX, MOHTaXHO€ OCHOBaHWe AOJIKHO BMIOTHYIO
npuneratb K pyHAAMEHTY.




ROBO

(D FISSAGGIO MOTORIDUTTORE

Togliere il coperchio svitando le viti (Fig. 5).

Appoggiare il motoriduttore sulla piastra.

Inserire le due viti a brugola (Fig. 6).

Posizionare il motoriduttore in funzionamento manuale.

Predisporre la cremagliera.

Appoggiare sull'ingranaggio il primo elemento di cremagliera (Fig. 7)
e bloccarlo con viti e distanziarli al cancello, facendo scorrere l'anta.

Per un corretto posizionamento degli altri elementi & necessario utilizzare un
elemento che funzioni da contro cremagliera (Fig. 8).

E'importante che fra cremagliera ed ingranaggio cisia un certo gioco (almeno
1 mm) in modo che il peso del cancello non gravi mai sul motoriduttore.
Qualora la regolazione consentita dalla cremagliera non fosse sufficiente,
& possibile compensare l'altezza del motoriduttore agendo sulle quattro viti
(Fig. 9).

E' importante bloccare energicamente le due viti a brugola (Fig. 6), assicuran-
dosi che durante tutta la corsa del cancello, il motoriduttore sia ben saldo a
terra.

Posizionare in modo approssimativo le due staffe di finecorsa sulla
cremagliera ed agendo manualmente sul cancello, procedere al fissaggio
definitivo.

FITTING THE GEARMOTOR FIG. 6

Remove the cover unscrewing the screws (Fig. 5). PUC. 6
Rest the gearmotor on the plate.

Insert the two socket head screws (Fig. 6).

Set the gearmotor to manual operation.

Fit the rack.

Rest the firstrack element on the gear (Fig. 7) and lock it to the gate with screws
and spacers, sliding the gate backwards and forwards.

For correct positioning of the other elements, a counter-rack element must be
used (Fig. 8).

There must be a clearance between the rack and gear of at least 1 mm so that
the gate never weighs on the gearmotor.

Ifthe rack adjustment is not sufficient, the height of the gearmotor can be raised
via the four screws (Fig. 9).

Itis important to lock the two socket head screws tightly (Fig. 6) ensuring that
the gearmotor is firmly secured to the ground during the whole gate travel.
Position the two limit stop brackets approximately on the rack and move the
gate by hand to fix them in place.




(® FIXATION MOTOREDUCTEUR

Enlever le couvercle en dévissant les vis (Fig. 5).

Poser le motoréducteur sur la plaque.

Introduire les deux vis avec hexagone en creux (Fig. 6)

Positionner le motoréducteur en fonctionnement manuel.

Préparer la crémaillére.

Poser sur 'engrenage le premier élément de la crémaillére (Fig. 7) et le bloquer
avec des vis et des entretoises au portail en faisant coulisser celui-ci.

Pour un positionnement correct des autres éléments, il est important d’utiliser un
élément faisant fonction de contre-crémaillére (Fig. 8).

Il est important de laisser un certain jeu (au moins 1 mm) entre crémaillére et
engrenage de maniére que le poids du portail ne porte jamais sur le motoréducteur.
Si le réglage permis par la crémaillére se révéle insuffisant, on peut compenser la
hauteur du motoréducteur en agissant sur les quatre vis (Fig. 9).

Il est important de bloquer énergiquement les deux vis avec hexagone en creux
(Fig. ) en s’assurant que durant toute la course du portail le motoréducteur est bien
fixé au sol.

Positionner de maniére approximative les deux brides de fin de course sur la
crémaillére et en agissant manuellement sur le portail, procéder a la fixation
définitive.

(D> BEFESTIGUNG DES ANTRIEBS

Die Schrauben I6sen und den Deckel abnehmen (Abbildung 5).

Den Antrieb auf der Platte aufsetzen.

Die beiden Inbusschrauben einsetzen (Abbildung 6).

Den Antrieb auf manuellen Betrieb stellen.

Die Zahnstange anbringen.

Das erste Zahnstangenelement in das Zahnrad einsetzen (Abbildung 7) , mit den
Schrauben sperren und mit dem Torfliigel mit dem Tor ausrichten.

Fiir eine korrekte Ausrichtung der iibrigen Elemente ist es wichtig, ein Element zu
wédhlen, dal3 von der Mitte der Zahnstange arbeitet (Abbildung 8).

Es ist wichtig, daf3 sich ein gewisses Spiel zwischen Zahnstange und Zahnrad
befindet (zumindest 1 mm), damit das Gewicht des Tors nie auf dem Antrieb lastet.
Es ist méglich, die Hbhe des Antriebs mit den vier Schrauben auszugleichen
(Abbildung 9), wenn die von der Zahnstange gestattete Einstellung nicht
ausreichend ist.

Es ist duerst wichtig, die beiden Inbusschrauben (Abbildung 6) fest anzuziehen,
um sicherzustellen, dal3 der Antrieb bei der Bewegung des Tors sicher am Boden
befestigt ist.

Die beiden Endanschlagwinkel ungeféhr an der Zahnstange ausrichten und durch
manuelles Einwirken auf das Tor die definitive Befestigung ausfilthren.

®D YCTAHOBKA NMPUBOOA

CHUMUTE KOXYX, OTKPYTUB BUHTHI (Puc. 5).

YcTaHoBUTe NMPUBOJA Ha OCHOBaHWMeE.

BcraBbTe 2 BMHTa noA wecTturpaHHuk (Puc. 6).

Pasz6nokupyiite npusog.

YcraHoBuUTe 3yBuaTylo peliky.

YcTaHOBUTE NepBbIA aNeMeHT 3ybuaToll peiikn Ha WwecTepHio (Puc. 7) u 3akpenu-
Te ero Ha nonoTHe GonTamun ¢ NpocTaBkamu, NepeBUHbTE BOpPOTa BNepes 1

Hasaj.
Ansa npaBUNbHON YCTaHOBKA APYTNX ANEMEHTOB, CreAyeT UCMONb30BaTh KOHTP-
peliky (Puc. 8).

3aszop mMexay 3ybuaTtol pelikol 1 WecTepHel, AoJKeH BblTb He MeHee TMm ans
Toro, yto6bl BOPOTA HUKOTAA HE AaBUMMN Ha NPUBOZ,. PUC. 9
Ecnu perynuposku 3ybuaToli pefiku He 4OCTaToOYHO, BblCOTa NpMBOAa MOXeT BbiTb

yBernu4yeHa ¢ nomoLubio YeTbipex 6ontos (Puc. 9).

OueHb BaxHO, 4ToGbl 2 GonTa NoA WecTurpaHHUK 6binu kpenko 3aTAHyThI (Puc. 6)

MpoBepbTe, UTO NPUBOA HAJEXHO 3aKpenneH Ha OCHOBAHUW BO BPEMS BCEro XoAa

BOPOT.

YcTaHOBUTE ZiBe MNacTUHbI KOHLEBbIX BbIKNoYaTeneil B NpUGNn3nTernbHoe MecTo

1x pacnonoxeHus. MepeaBuras BopoTa BPYYHYIO, ONpeAeninTe TOUHble KOHeYHble

NonoXxeHUs N 3acnkCUpyiiTe NNacTUHbI B COOTBETCTBUM C HAMM.




ROBO

(D REGOLAZIONE DELLA FRIZIONE MECCANICA
RO1020

Agire con cacciavite sulla vite (Fig. 10).

Attenzione, il motoriduttore viene fornito con la frizione regolata al
massimo; occorre che inizialmente si diminuisca la coppia.

Per aumentare la coppia ruotare in senso orario.
Per diminuire la coppia ruotare in senso antiorario.

ADJUSTING THE MECHANICAL FRICTION

RO1020
Adjust the screw using a screwdriver (Fig. 10). v
Caution -the gearmotor is supplied with the clutch setto maximum; : N\

the torque must be initially reduced. -
To increase the torque turn clockwise.
To reduce the torque turn anti-clockwise. @ @

gz >
. . , .

(® REGLAGE DE LEMBRAYAGE MECANIQUE _ \ P

RO 1020 = == g

Agir avec un tournevis sur la vis (Fig. 10).

Attention, le motoréducteur est fourni avec I'’embrayage réglé au
maximum; au début, il faut en diminuer le couple.

Pour augmenter le couple, tourner dans le sens des aiguilles d’'une
montre.

Pour diminuer le couple, tourner dans le sens contraire aux aiguilles
d’une montre.

7

(@ EINSTELLUNG DER MECHANISCHEN KUPPLUNG
RO1020

FIG. 10
PUC. 10

Mit einem Schraubenzieher die Schraube drehen (Abbildung 10).
Achtung, der Antrieb wird mit auf das Maximum eingesteliter
Kupplung geliefert; zu Beginn muf3 das Drehmoment verringert

werden.

Zum Anheben des Drehmoments nach rechts drehen.
Zum Verringern des Drehmoments nach links drehen.

®D PEMYNNPOBKA MEXAHWYECKOIO CLEEMNEHNA
RO1040

OTperynupynte BUHT ¢ nomoLybio oTBepTkn (Puc. 10).

BHuMaHue: anIBO,D, nocTtaBrifAeTcs co cuenneHnemMm HacTpoeHHbIM
Ha MakKCUMYM. CHauvana cneagyet yMeHbLUUTb BpaI.I.I,aIOLIJ,VIﬁ MOMEHT.

ans YBeNnU4YeHUA MOMeHTa KpyTuTe no YacoBon CTpenke.
ans YMeHbLUeHNA MOMeHTa KPpyTUTe NpoTUB yacoBon CTpenku.




(D REGOLAZIONE DELLA FRIZIONE ELETTRICA
RO1010

La regolazione della coppia & affidata al trasformatore incorporato.
Vi sono 5 posizioni con indicazioni 30% + 100% (Fig. 11).

€B ADJUSTING THE ELECTRIC CLUTCH
RO1010

The incorporated transformer regulates the torque.
There are 5 positions marked 30% - 100%. (Fig. 11).

(® REGLAGE DE L'EMBRAYAGE ELECTRIQUE
RO 1010

Le réglage du couple est assuré par le transformateur incorporé.
Il'y a 5 positions avec indications 30% + 100% (Fig. 11).

(D EINSTELLUNG DER ELEKTRISCHEN KUPPLUNG
RO1010

Die Einstellung des Drehmoments erfolgt durch den integrierten Transformator.
E's gibt fiinf Positionen mit der Anzeige 30 % bis 100 % (Abbildung 11)

PEIMNYNMPOBKA 3JIEKTPUYECKOIO CLENNEHUA
RO1010
PerynupoBka BpalljaioLero MoMeHTa NpoM3BOANTCS NATUMO3NLIMOHHBIM

FIG. 11

nepekniovaTenem BCTpoeHHoro TpaHccdopmaTopa oT 30 go 100%. (Puc. 11). PUC. 11

(D REGOLAZIONE DELLA FRIZIONE ELETTRONICA
RO1000 / RO1024

La regolazione della coppia & di tipo elettronico. (Fig. 12)

Aftenersi alle istruzioni al legate della centralina elettronica.
EFFETTUARE TUTTE LE REGOLAZIONI RISPETTANDO LE NORMATIVE
VIGENTI.

ADJUSTING THE ELECTRONIC CLUTCH
RO1000/RO1024

The torque is electronically adjusted (Fig. 12).

Follow the instructions enclosed with the electronic control unit.
PERFORM ALL ADJUSTMENTS IN COMPLIANCE WITH CURRENT
REGULATIONS.

@  REGLAGE DE LEMBRAYAGE ELECTRONIQUE
RO 1000/RO1024

Le réglage du couple est de type électronique (Fig. 12).

Suivre les instructions fournies avec la centrale électronique.

EFFECTUER TOUS LES REGLAGES EN RESPECTANT LES NORMES EN
VIGUEUR.

(D EINSTELLUNG DER ELEKTRONISCHEN KUPPLUNG
RO1000/RO1024

Die Einstellung des Drehmoments erfolgt elektronisch (Abbildung 12).

Halten Sie sich an die mit der Steuereinheit gelieferten Anweisungen.
ALLE EINSTELLUNGS-ARBEITEN UNTER BEACHTUNG DER
GELTENDEN VYORSCHRIFTEN VORNEHMEN.

PEMNYNUPOBKA SNTEKTPOHHOIO CLEMJIEHNA
RO1000/RO1024 FIG. 12

PerynupoBska Bpallatoero MoMeHTa anekTpoHHoro Tuna (Puc. 12). PUC. 12
CreayiTe MHCTPYKUMU NpUnoraemon K 6noky ynpasneHus.

BCE HACTPOWKM BbIMONMHAWTE B COOTBETCTBUU C

OENCTBYIOWMMU HOPMATUBAMW.




ROBO

(D CATALOGO RICAMBI SPARE PARTS CATALOGUE
(® CATALOGUE DES RECHANGES (D) ERSATZTEILKATALOG  RD KATAMNOT 3uf

@ Per i ricambi N° 26 - 36 - 37 - 39 - 25 - 31 - 5 - 32, specificare il modello di "ROBO".

@ For parts no. 26 - 36 - 37 - 39 -25- 31 -5- 32, please specify the ROBO model.

® Pour les piéces de rechange n® 26 - 36 - 37 -39 -25-31-5- 32, préciser le modéle de “ROBO”.
@ Bei den Ersatzteilen 26 - 36 - 37 - 39 - 25 - 31 - 5 - 32, immer das Modell von "ROBO” angeben.

BanacHble yactn N° 26 - 36 - 37 - 39 - 25 - 31 - 5 - 32, AnA pasHbix Mmogenei “ROBO” otnuvatoTcs.
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ROBO

)

@&

@

®D

Pos. Code Descrizione Description Description Beschreibung OnucaHne
1 BMAM 4567 Ancoraggio motore. Motor anchoring Ancrage moteur Motorverankerung KpenneHwe gsuratena
2 BMBM 4567 Base motore alluminio Aluminium motor base Base moteur aluminium Grundgestell Motor Al AntoMuHIneBbIR Kopnyc ABuratens|
3 BMFP 4567 Flangia esterna di prot. External protection flange Flasque externe de protection Externer Schutzflansch BHelWHW# 3alLuTHbIi dnaHel
4 PPD1184 4540 Base scatola per centr. Base of central unit box |Base boitier pour centrale |Gehause fur Steuereinheit | OcHosanie Gnoka ynpasnequa
5 Coperchio motor. Motor cover Couvercle motoréduc-teur Motordeckel Koxyx gsuratens
6 BPCO2 4540 Coperchio scat. centrale. Central unit box cover Couvercle boitier centrale Deckel Gehause Kpbilka 6n1oka ynpasnexus
7 BPMS 4540 Sblocco Release Deéblocage Entblockung Pasbnokuposka
8 CM-B 1630 Chiave con cil. Key with barrel Clé avec cylindre Schlussel mit Zylinder Krnioy ¢ uunuHgpom
9 G8X40 5123 Grani a taglio 8x40 Zn. Slot grub screws Goujon a fente 8x40Zn Schneidbolzen 8x40Zn BwHT 6e3 ronoeku 8x40
10 | MICROI 1617 Microinterruttore Microswitch Microinterrupteur Mikroschalter MuKpoBbIKNOYaTENb
11 MO-B 2640 Molla di sblocco Release spring Ressort de déblocage Entblockungsfeder MpyxuHa pasbnokpoBku
12 | MO-D 2640 Molla per finecorsa. Stroke end spring Ressort de fin de course Feder Anschlag Mpy>KMHa KOHLIEBUKOB
13 | PPD1182 4540 Base scatola per centr. Base of central unit box |Base boitier pour centrale |Gehause fur Steuereinheit | OcHosaue 6noka ynpasnexus
14 Rotore motore Motor rotor Rotor moteur Rotor Motor Potop geurartena
15 Statore Stator Stator Stator Cratop
16 | PPD1183 4540 Tappo Cap Bouchon Stopsel BTynka
17 | PMCSE25 Anello seeger @ 25 Circlip Bague seeger @ 25 Seegerring @ 25 CTonopHoe KonbLo @ 25
18 | PMCS6 4630 Spina elastica Spring pin Cheville élastique Elastischer Stecker LLITnudT ¢ npopessio
19 | PMCUS3 4630 Cuscinetto 6005 Ball bearing Roulement 6005 Lager 6005 MopwunHnk 6005
20 | PMCU4 4630 Cuscinetto 6203 Ball bearing Roulement 6203 Lager 6203 MopwwmnHuk 6203
21 PMCUS 4630 Cuscinetto 6204 Ball bearing Roulement 6204 Lager 6204 MopwmnHuk 6204
22 | PMC108 4630 Chiavetta acc. 10x8x40. Steel key Clavette acier 10x8x40 Stahlschlussel 10x8x40 | CranbHas wnoHkas10x8x40
23
24 | PMCS8 4630 Spina cil. acciaio 8x40. Steel pin Cheville acier 8x40 Stecker 8x40 CranbHas LunoHkasio 8x7x15
25 | PMDAC 4610 Albero condotto. Driven shaft Arbre mené Welle Leitung Bepomelit Ban
26 | R12C 5120 Rondella @12 D12 Washer Rondelle D12 Unterlegscheibe D12 Lanba @12
27 | V10X12 5102 Vite 10X12 zincata Galvanized screw Vis 10X12 zinguée Schraube 10x12 verzinkt | OunHKoBaHbIN BUHT10X12
28
29 | PMD0213 4610 Piastra di ancoraggio Anchoring plate Plaque d’ancrage Verankerungsplatte AHKepHas nnata
30 | PMDO177 4610 Pignone cremagliera zn. Pinion for rack Pignon pour crémaillere |Ritzel fur Zahnstange. llecTepHa ana peiku
31 Ruota condotta. Driven wheel Roue menée Rad Leitung Bepomasn wecTepHs
32 Vite senza fine. Worm screw Vis sans fin Endlosschraube Yepaak
33 | PMPS2 4610 Perno di sblocco Release pin Pivot de deblocage Entblockungsknauf LLInoHka pa3brnokupoBKy
34 | V5X105 5102 Vite 5x105 zincata Galvanized screw Vis 5x105 zinguee Schraube 5x105 verzinkt |OuuHKoBaHbIN BUHT 5x105
35 | V8X35C 5102 Vite 8x35 zincata Galvanized screw Vis 8x35 zinguee Schraube 8x35 verzinkt | OuuHkoBaHbIi BUHTEX35
36 Scheda comando Control card Carte commande Steuerungsplatine Mnata 6noka ynpaenexHna
37 Condensatore Capacitor Condensateur Kondensator KonpeHcaTop
38 | PPD1185 4540 | Distanziale Spacer Entretoise Distanzstiick MpocTaska
39 Trasformatore Transformer Transformateur Transformator TpaHcdopmaTop
40 | GOR-O 5501 Gommino OR O-Ring Joint OR O-Ring Waitba
41 | ROA 12 Motore 24 dc 24V dc motor Moteur 24 V.c.c. 24V gs Motor [Buratens =24 B
42 | D5 5110 Dado M5 M5 nut Ecrou M5 Mutter M5 [anka M5

43/44
45 | D8 5102 Rivetto filettato Threaded rivet Rivet filete Niete mit gewinde 3aknenka ¢ peabbolt
46 | PMCAC1 4630 | Anello compensatore Compensator ring Bague compensatrice Ausgleichsring KonbLo-koMneHcaTop
47 | V2.9X16 5101 Vite autofil. 2.9x16 2.9x16 screw Vis 2.9x16 Schraube 2.9x16 BUHT 2.9x16
48 | MPFB1 2601 Fascetta Clamp Collier de serrage Schelle XomyT
49 | EMRO 4870 Etichetta morsettiera Terminal board label Etiquette bornier Klemmenbrettekit OTNKeTKa KONOAKMA NOAKMIOYEHNI
50
51 V2.9X19 5101 Vite autofil. 2.9x19 2.9x19 screw Vis 2.9x19 Schraube 2.9x19 BuHT 2.9x19
52 | V4.2X95 5101 Vite autofil. 4.2x9.5 4.2x9.5 screw Vis 4.2x9.5 Schraube 4.2x9.5 BuHT 4.2x9.5
53 | CT200 5320 Cablaggio terra Earth wiring Cablage mise a la terre Erdverdrahtung [MpoBog 3azemneHna
54 | PMCSS 4630 Spina sblocco 4x55 Robo end dowel 4x55 Prise d’écoulement Mundungsstift 4x55 PasbeuHAoLMA WTblpex 4x55
55 | v4X5 5102 Vite M4x5 4x5 screw Vis 4x5 Schraube 4x5 BuHT 4x5
56 | GOR-L 5501 Guarnizione paraoclio Splash guard seal Guarniture pare-huile Olabdichtung CanbHuk
57 | GOR9 5501 Gommino OR O-Ring Joint OR O-Ring LLlainta
58 | V6X12B 5102 Vite trilobata 6x12 6x12 screw Vis 6x12 Schraube 6x12 BuHT 6x12
59 | V4.2X9.5 5101 Vite auofil. 4.2x9.5 4.2x9.5 screw Vis 4.2x9.5 Schraube 4.2x9.5 BuHT 4.2x9.5
60 | PMCAC 4630 Anello compensatore Compensator ring Bague compensatrice Ausgleichsring KonbLo-koMneHcaTop
61 CGUBA 5310 Guaina PVC PVC sheath Gaine PVC PVC Mantel OnneTtka 13 NBX
62 | C3VF 2015 Connettore Alex Alex connector Connecteur Alex Alex verbinden\1 Pasbem Anekca
63 | ERO1000 4870 | Etichetta motoriduttore Gearmotor label Etiquette motoréducteur Getriebemotoretikett Hakneiika anextponpusoga
64 | V2.9X9.5-A 5101| Vite autofil. 2.9x9.5 2.9x9.5 screw Vis 2.9x9.5 Schraube 2.9x9.5 BuHT 2.9x9.5
65 | MMCOI 2620 Occhiello isolato Insulated slot Oeillet isolé Schlitz MN30nmpoBaHHbIi pazbemM
66 | V4.2X13 5101 Vite autofil. 4.2x13 4.2x13 screw Vis 4.2x13 Schraube 4.2x13 BuHT 4.2x13
67 | D8-G 5110 Dado M8 M8 nut Ecrou M8 Mutter M8 [anka M8
68 | RO8 5120 Rondella 28 D8 Washer Rondelle D8 Unterlegscheibe D8 Waiba 28
69 | RO8A 5120 Rondella spaccata 28 D8 Split washer Rondelle fendue D8 Unterlegscheibe mit Ofinung D8 | LLlaiba Mposepa @8
70 | MPFB3 2601 Fascetta Clamp Collier de serrage Schelle XomyT
71 BPC 4540 Copriforo Hole cover Cache-trou Lochabdeckung B3acnoHka oTBepcTUa
72 | CFCS 5320 Cabl. Micro di sicurezza Safety microswitch wiring |Céablage du micro. de séc.  |Verdrahtung des Sicher. | Kabenb mukposbiknioyatenei
73 | G6X14 5123 Grani 6x14 Dowels 6x14 Goujons 6x14 Stiftschrauben 6x14 Bont 6x14
74 | PMD0885 4610 | Staffa di finecorsa Limit switches Fins de course Endschalter KoHueBol BhIkntouaTens
75 | PMD0886 4610 | Staffa di finecorsa Limit switches Fins de course Endschalter KoHueBol BhIkntouaTens
76 | GOR-H 5501 Guarnizione paraolio Splash guard seal Guarniture pare-huile Olabdichtung CanbHuk
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IMPORTANTE / BAXHO
Compilare ad installazione avvenuta e trattenere ad uso garanzia.
3anosiHAeTCsa Nocrnie YCTaHOBKU U OTAAETCA NOJSIb30BaTENI0, KaK rapaHTUA.

Dati cliente / [aHHbIe nonb3oeamers

Nome € COgNOME ..ot TElefONO ..o
Uma u chamunus TenegoH

INAITIZZO . e et e
Adpec
Apparecchiatura tipo ... Matricola ...
Tun obopydosaHus CepulHbili Ne
Data diinstallazione ... Tamine garanzia ...........ccccoooeiii
Hama ycmaHosku Lama okoHyaHusa eapaHmuu
Installatore ... DItta
Yemarosuwuk Qupma
INAINIZZO ... Telefono ...
Adpec TenegoH
Descrizione materiale installato / OnucaHue ycmaHO8/1eHHbIX 3/1IeMEeHMOo8

Centrale di comando Radio Dispositivi di sicurezza Note

Control box Paduo Yempoticmea 6esonacHocmu Samemxu

Controlli periodici/ [lepuodu4yeckue npoeepku

Data/ Jama.................................. Descrizione/ ORUCAHUEC........ ...
Data/ Jama.................................. Descrizione/ ORUCAHUEC......... ...
Data/ Jama.................................. Descrizione/ ORUCAHUEC......... ...
Data/ Jama.................................. Descrizione/ ORUCAHUEC......... ...

Da compilare in caso di anomalia (inviare fotocopia della pagina allegandola all'attuatore in riparazione)
Ykazamb TpU Hanuqduu 664)601106 (omdampb Konuro nucma c nepevyHem ucnpasneHuil)
Difetto segnalato /[ecbexkmsi

Parte riservata alla NICE spa per comunicazioni al cliente

Yacmb 3apesepsuposarHHas NICE spa 0515 ob6uieHuUs1 ¢ KnueHmamu

Data registrazione ................................ Data riparazione.............................. N. Riparazione ...............................
Hama peaucmpayuu Hama pemorma Ne pemoHma

P At SOS I U ..o

BameHeHHble Yacmu
Note / BaMemKU ... Firma tecnico/ [lodnuck uHxeHepa

A termini di legge ci riserviamo la proprieta di questo manuale con divieto di riprodurlo o di renderlo comunque noto a terzi o a ditte
concorrenti senza nostra autorizzazione.

Nice SpA Antotex 3naH
r.MuHck, Pecnybnuka benapych rKues. Yk
COMPANY ' . , YkpanHa
WITH QUALITY sysTem  Odlerzo TV Italia np-T ®.CkopuHbl, 169, 0tb.401C yn. lepesoobpobHas, 5
CERTIFIED BY DNV ) . Ten./cakc: +375.17.218.14.00 Ten./dakc: +38.044.451.88.75
= = Via Pezza Alta, 13 Z.I. Rustigne A L ’ ’ ’ T
1so 9001 d minsk@alutech.by info@elan.com.ua
Tel. +39.0422.85.38.38 CucteMbl Antotex
rOnnHUoBo, Poccuiickaadenepayma
Fax +39.0422.85.35.85 MwuHckoe LWocce, 5

Ten./ake: +7.495.221.64.00
marketing@alutechmsk.ru www.niceforyou.com

info@niceforyou.com

@ 100% Altpapier

@ papier recycle 100%

@ recycled paper 100%

@ carta riciclata 100%
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